SELCUK BAYRAKTAR

BAYKAR Yonetim Kurulu Bagkani / Teknoloji Lideri

Tarkiye'nin ilk milli S/IHA sistemlerinin ve ilk milli insansiz savas ugagimiz Bayraktar KIZILELMA'nin mimari olan
Selcuk Bayraktar, Baykar Yonetim Kurulu Baskanligi ve Teknoloji Liderligi gorevlerinin yaninda T3 Vakfi, Kultlr ve
Medeniyet Vakfi ile CANSAGLIGI Vakfrnin miitevelli heyeti baskanligi gérevlerini yiritmektedir.

ilkégrenimini Sariyer ilkégretim ilkokulunda tamamlayip, 1997 yilinda Robert Kolejden mezun olmustur. 1997-2002
yillar arasinda ITU Elektronik ve Haberlesme Miihendisligi bolimiinde lisans egitimine devam etmistir. Universite
egitimi esnasinda University of Pennsylvania’nin (UPenn) GRASP Ilaboratuvarindan staj kabulli almistir. Staj
kapsaminda almis oldugu burs teklifiyle, ylUksek lisans egitimini 2002-2004 arasinda Elektrik Muhendisligi
Boéliimiinde UPenn’de surdiirmiistir. Arastirmalari kapsaminda diinyada ilk kez iHA’larin formasyon ugusu deneyleri,
hava-yer robot takimlarinin koordinasyonu, ugus kontrol ve gidim sistemleri konularinda bilimsel yayinlara konu
olan ¢alismalar gergeklestirmistir.

Yuksek lisans egitimini tamamladiktan sonra ¢alismalari esnasinda gostermis oldugu Ustlin basarilardan dolayr MIT
(Massachusetts Institute of Technology)'de burslu olarak yiksek lisans-doktora teklif almistir. MIT'deki egitimi
surecinde insansiz Helikopter Sistemlerine agresif manevra yapma kabiliyet kazandiracak otomatik ugus kontrol
algoritmalari alaninda c¢alismalar yUrttmustir. 2006'da MIT Havacilik ve Uzay Mihendisligi béliminden ikinci
yuksek lisans diplomasini almistir. MIT sonrasi Georgia Institute of Technology’de (Georgia Tech) devam ettigi
doktora calismalarini 2003 yilinda Baykar blinyesinde baslayan milli ve 6zgin insansiz hava araci teknolojileri
gelistirme faaliyetlerini yuratmek icin dondurarak 2007’de Turkiye'ye donmustir.
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Baykar biinyesinde milli ve 6zglin olarak gelistirilen insansiz Hava Araci Sistemlerinin aviyonik sistem mimarisi, ugus
kontrol, seyrusefer algoritmalarinin gelistiriimesi, sistem kinematigi ve dinamikleri, elektronik donanim ve gémduli
yazihm gelistirme vb. konularda ¢alismaktadir.

Yiritmis oldugu galismalarin basinda Tirkiye'nin ilk yerli ve milli insansiz Hava Araci olan Bayraktar MiNI iHA ile
2014’te TSK envanterine giren, dinyada 33 Ulkeye ihrag edilen (Mart 2024) ve 800 bin basarili ugus saatini geride
birakarak sinifinda diinyanin en iyisi olarak gésterilen Bayraktar TB2 S/IHA sistemi de bulunmaktadir. Selguk
Bayraktar ve ekibi Tiirkiye'nin ilk Taarruzi IHA sistemi olan 6 ton kalkis agirli§ina sahip Bayraktar AKINCI TIHA'y1 da
gelistirerek 2021'de TSK’ya teslim etmistir. Bayraktar AKINCI TIHA, Mart 2024 itibariyle 9 (lkeye ihrag edilmistir.

Savunma sanayi disinda da milli ve 6zgun teknoloji gelistirme calismalar yuruten Bayraktar, Turkiye’nin ilk ugan
araba prototipi CEZERI'yi gelistiren ekibin de basinda yer almaktadir. Halihazirda kisa pistli gemilere inis-kalkis
yapabilecek Bayraktar TB3 SIHA ve Tirkiye'nin ilk insansiz savas ugagi projesi olan Bayraktar KIZILELMA MiUS
(Muharip insansiz Ugak Sistemi) gelistirme projelerine liderlik etmektedir. KIZILELMA ilk ugusunu kamuoyuna
aciklanan 2023 yilindan 6nce 14 Aralik 2022 tarihinde gerceklestirmistir. Selguk Bayraktar yonetiminde yurttilen
gelistirme calismalarinda diinya havacilik tarihinde ilk defa gergeklesen formasyon ucguslarina imza atiimistir.
Muharip siniftaki iki insansiz hava araci olan AKINCI Taarruzi iIHA ile KIZILELMA insansiz Savas Ugagi, diinya
havacilik tarihinde ilk kez yapilan yakin kol uguslarini birgok kez basariyla gergeklestirmistir.

Ayni zamanda Fergani adl teknoloji girisimiyle uzay c¢alismalari yuratmektedir. Fergani Uzay Teknolojileri’'ndeki
ekibiyle yurittigu algak yortiinge takim uydulari ile yériinge transfer araci gelistirme projelerine liderlik etmektedir.

Aralik 2019’da diinyayi etkisi altina alan COVID-19 salginina karsin Turkiye’de baslatilan mucadeleye liderlik etmis
ve yerli yogun bakim ventilatort gelistirme faaliyetlerini yuritmustur. Bu ¢alismalar sonucunda, BIOSYS, BAYKAR,
ASELSAN ve ARCELIK tarafindan iretilen yerli solunum cihazi Tirkiye tarafindan diinyanin birgok tilkesine ihrag ve
hibe edilmistir. Saghk alanindaki c¢alismalarina kurucusu oldugu Canan Bayraktar Toplum Sagligr Vakfi'nda
(CANSAGLIGI Vakfi) devam etmektedir. Miitevelli Heyeti Baskanligi'ni yaptigi CANSAGLIGI Vakfi biinyesinde
psikoloji, psikiyatri, genetik, immunoloji, onkoloji ve nadir hastaliklar alanlarinda ¢alisan bilim insanlarinin arastirma
projelerini desteklemek ve birey ile toplum sagligini gic¢lendirmek i¢in ¢galismalar yurttmektedir.

Baykar tarafindan milli ve 6zgin olarak gelistirilen Bayraktar TB2 SiHA'larin Karaba@'in Ermenistan iggalinden
kurtulmasina sundugu katki nedeniyle Azerbaycan Cumhuriyeti Karabag Nisanr'na layik goériimusttr. Bayraktar'a
Karabag Nisani 1 Nisan 2021’de Bakii’'de diizenlenen térenle Azerbaycan Cumhurbaskani ilham Aliyev tarafindan
takdim edilmistir. ilham Aliyev yayinladi§i kararda nisani, “Tek millet iki devlet prensibi dogrultusunda Azerbaycan ve
Tarkiye arasindaki kardeslik iligkilerinin guclendiriimesine, isbirliginin gelistirimesine, Azerbaycan’in toprak
bltdnlagunun ve egemenliginin saglanmasina yaptigi katkilar’ nedeniyle verdigini agiklamistir.

Bayraktar, 2022’de Ukrayna Devlet Bagkani Volodimir Zelensky tarafindan Ukrayna Devlet Liyakat Nisanr’'na layik
gOrulmustar. S6z konusu nisan, 2 Ekim 2022’de Turkiye'ye gelen Ukrayna Devlet Bagkanhgi Ofisi Bagkani Andri
Yermak tarafindan takdim edilmistir.

4 Nisan 2023'te Azerbaycan Savunma Bakani Zakir Hasanov tarafindan Askeri is Birligi Madalyasi ile taltif edilen
Bayraktar, 2 Ekim 2023'te Azerbaycan Cumhurbagkanhdi karariyla llkeye katki sadlanan isimlere tevcih edilen
Azerbaycan Vatandaglara Hizmet ve Sosyal Iinovasyonlar Devlet Ajansi (ASAN Hizmet) Madalyasi ile
ddullendirilmigtir.

18 Ekim 2023’te Afrika Ulkesi Mali'ye yaptigi katki ve hizmetlerden dolayr Cumhurbaskani Assimi Goita tarafindan
ulkenin en yuksek nisani olan Mali Ulusal Nisani ile taltif edilmistir.
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Selguk Bayraktar, kurucusu oldugu Turkiye Teknoloji Takimi Vakfi'nda (T3 Vakfi) yetenekli genglerin ve her yas
grubundan insanin teknoloji gelistiriimesi sireglerine katilmalarini saglamak igin galismaktadir.

T3 Vakfi bunyesinde stratejik énemi ylksek, kiresel rekabet kosullari geregince milli ve 6zgun olarak Uretilmesi
Oncelikli olan Urun, sistem ve bilesenlere ydnelik girisim, arastirma-gelistirme ile projeleri gergeklestirmek ve
desteklemek igin galismalar yuritmektedir. Bayraktar, tlkemizin Milli Teknoloji Hamlesi vizyonunu gergeklestirmek
icin vakfin bilimsel galismalarina Mutevelli Heyeti Baskani olarak liderlik etmektedir. Milli Teknoloji Hamlesi i¢in ¢ok
kritik oldugunu distindiagu havacilik ve uzay tutkusunu tim topluma yayma maksadiyla Glkemizin ilk ve tek havacilik,
uzay ve teknoloji festivali olan TEKNOFEST'i ekibi ve paydas kurumlar ile birlikte diizenlemektedir. Etkisi sinirlari
asan TEKNOFEST, 2022 yilinda Azerbaycan’da da diizenlenmistir.

Bu gdrevlerinin yani sira insanlik medeniyetinin serlivenini bir batln iginde ele alarak kadim degerlerle buglne iligkin
toplumsal sorunlara ¢oézimler Uretiimesini amaciyla kurdugu Kiltir ve Medeniyet Vakfi'nin da mitevelli heyeti
bagkanligini yaratmektedir.

Simeyye Erdodan Bayraktar ile 2016 yilinda evlenen Bayraktar, iki cocuk babasidir. Hususi pilot lisansina sahiptir.

Patentler
e Hava Araglari igin Otomatik inis-Kalkis Sistemi (Tiirk Patent Enstitiisii 2015/07928)

e Degisen Calisma Sartlarini Algilayabilen Elektromekanik Servo Motor Kontrolli Eyleyici Sistemi Ve Kontrol
Metodu (Turk Patent Enstitist 2015/14111)

e Uc Yedekli Ugus Kontrol Sistemi (Tirk Patent Enstitiisii Ref: PT2015-00693)
e FEkg Cihaz (Turk Patent Enstitisi Ref: PT2015-00693)
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