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SELCUK BAYRAKTAR
BAYKAR Yonetim Kurulu Baskani / Teknoloji Lideri

Tarkiye’nin ilk milli S/IHA sistemlerinin, diinyada ilk kez kisa pistli bir gemiye inig-kalkis yapan Bayraktar TB3 SIHA'nin
ve ilk milli insansiz savas ugagimiz Bayraktar KIZILELMA'nin mimari olan Selguk Bayraktar, Baykar Yénetim Kurulu
Baskanligi ve Teknoloji Liderligi'nin yani sira T3, KUME ve CANSAGLIGI vakiflarinin Miitevelli Heyeti Bagkanhgini
yuritmektedir.

iIkégrenimini Sariyer ilkokulu’nda tamamlayip, 1997 yilinda Robert Kolejden mezun olmustur. 1997-2002 yillari
arasinda iTU Elektronik ve Haberlesme Miihendisligi bolimiinde lisans egitimini tamamlamigtir. Universite egitimi
esnasinda University of Pennsylvania’nin (UPenn) GRASP laboratuvarindan staj kabull almistir. Staj kapsaminda
almis oldugu burs teklifiyle, ylksek lisans egitimini 2002-2004 yillar arasinda elektrik mihendisligi boliminde
UPenn’de siirdiirmiistiir. Arastirmalari kapsaminda diinyada ilk kez iHA’larin formasyon ugusu deneyleri, hava-yer
robot takimlarinin koordinasyonu, ugus kontrol ve gldium sistemleri konularinda bilimsel yayinlara konu olan
calismalar gergeklestirmigtir.

Yuksek lisans egitimini tamamladiktan sonra ¢alismalari esnasinda gdstermis oldugu Ustlin basarilardan dolayi
MIT’den (Massachusetts Institute of Technology) burslu olarak ylksek lisans-doktora teklifi almistir. MIT deki egitim
surecinde insansiz helikopter sistemlerine agresif manevra yapma kabiliyeti kazandiracak otomatik ugus kontrol
algoritmalari alaninda ¢alismalar yuratmastir. 2006’da MIT Havacilik ve Uzay Muhendisligi bélimuinden ikinci
yuksek lisans diplomasini almigtir. MIT sonrasi Georgia Institute of Technology’de (Georgia Tech) devam ettigi
doktora galismalarini dondurarak, Baykar bunyesinde baslayan milli ve 6zgin insansiz hava araci teknolojileri
gelistirme faaliyetlerini ylriitmek igin 2007’de Tirkiye'ye donmustir.

Baykar biinyesinde milli ve 6zgiin olarak gelistirilen insansiz Hava Araci Sistemlerinin aviyonik sistem mimarisi, ugus
kontrol sistemleri, seyriisefer algoritmalarinin gelistiriimesi, sistem kinematigi ve dinamikleri, elektronik donanimlari
ve gomulu yazilimlarini gelistirme vb. konularda ¢alismaktadir.
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Yiriitmis oldugu calismalarin basinda Tiirkiye’nin ilk milli ve zgiin insansiz Hava Araci olan Bayraktar MiNi iHA ile
2014’'te TSK envanterine giren, diinyada 36 llkeye ihrag edilen (Mart 2026) ve 1 milyon 250 bin basarili ugus saatini
geride birakarak sinifinda diinyanin en iyisi olarak gdsterilen Bayraktar TB2 S/IHA sistemi bulunmaktadir. Selguk
Bayraktar ve ekibi, Tirkiye'nin ilk Taarruzi IHA sistemi olan 6 ton kalkis agirigina sahip Bayraktar AKINCI TIHA'yi
da gelistirerek 2021’de TSK’ya teslim etmistir. Gokyiiziinde 150 bin basarili ugus saatini geride birakan Bayraktar
AKINCI TiHA, 16 iilkeye (Mart 2026) ihrag edilmistir.

Diinyada ilk kez kisa pistli bir gemiye inis-kalkis yapmayi basaran (19 Kasim 2024 | TCG Anadolu Gemisi) SIHA olan
Bayraktar TB3 ve Turkiye'nin ilk insansiz savas ugagl olan Bayraktar KIZILELMA gelistirme projelerine liderlik
etmektedir. KIZILELMA ilk ugusunu 14 Aralik 2022’de gergeklestirmistir. Selguk Bayraktar yonetiminde yulritilen
gelistirme calismalarinda diinya havacilik tarihinde ilk defa gergeklesen formasyon uguslarina imza atilmistir.
Bayraktar KIZILELMA dinya havacilik tarihinde insansiz bir savas ugagi tarafindan ilk kez yapilan goris 6tesi hava-
hava flizesi atigini da basariyla gergeklestirmistir.

Bu calismalarinin yani sira Fergani adli teknoloji girisimiyle uzay calismalari yurUtmektedir. Fergani Uzay
Teknolojileri’nde algak yoriinge takim uydulari, yériinge transfer araci ve firlatma sistemi gelistirme projelerine liderlik
etmektedir.

Aralik 2019°da diinyay! etkisi altina alan COVID-19 salginina kargi Turkiye’de baslatilan micadeleye liderlik etmig
ve yerli yogun bakim ventilatori gelistirme faaliyetlerini yUratmustur. Bu ¢alismalar sonucunda, BIOSYS, BAYKAR,
ASELSAN ve ARCELIK tarafindan iretilen yerli solunum cihazi, Tiirkiye tarafindan diinyanin birgok (lkesine hibe ve
ihrag edilmistir. Saglik alanindaki galismalarina kurucusu oldugu Canan Bayraktar Toplum Saghgdi Vakfi'nda
(CANSAGLIGI Vakfi) devam etmektedir. Miitevelli Heyeti Bagkanhgrni yaptigi CANSAGLIGI Vakfi biinyesinde bilim
insanlarinin arastirma projelerini desteklemek ve toplum saghgini gi¢lendirmek igin ¢calismalar yiritmektedir.

Baykar tarafindan milli ve 6zgiin olarak gelistirilen Bayraktar TB2 SiHA'larin Karabad'in Ermenistan isgalinden
kurtarilmasina sundugu katki nedeniyle Azerbaycan Cumhuriyeti Karabag Nisani'na layik gorilmistir. Bayraktar'a
Karabag Nisani 1 Nisan 2021’de Bakii'de diizenlenen térenle Azerbaycan Cumhurbagkani ilham Aliyev tarafindan
takdim edilmistir. ilham Aliyev tarafindan yayinlanan kararda nisanin, “Tek millet iki devlet prensibi dogrultusunda
Azerbaycan ve Turkiye arasindaki kardeglik iligkilerinin gg¢lendirilmesine, is birliginin gelistiriimesine, Azerbaycan’in
toprak batinlaginin ve egemenliginin saglanmasina yaptigi katkilar” nedeniyle verildigi aciklanmistir.

Bayraktar, 2022’de Ukrayna Devlet Bagkani Volodimir Zelensky tarafindan Ukrayna Devlet Liyakat Nisani’'na layik
gorilmustir. Devlet Liyakat Nisani, 2 Ekim 2022’de Turkiye'ye gelen Ukrayna Devlet Bagkanhgi Ofisi Baskani Andri
Yermak tarafindan takdim edilmistir.

4 Nisan 2023'te Azerbaycan Savunma Bakani Zakir Hasanov tarafindan Askeri Is Birligi Madalyasi ile taltif edilen
Bayraktar, 2 Ekim 2023'te Azerbaycan Cumhurbaskanligi karariyla llkeye katki saglayan isimlere tevcih edilen
Azerbaycan Vatandaslara Hizmet ve Sosyal inovasyonlar Devlet Ajansi (ASAN Hizmet) Madalyasi ile
odullendirilmistir.

18 Ekim 2023’te Mali’ye yaptigi katki ve hizmetlerden dolayi Cumhurbagkani Assimi Goita tarafindan Ulkenin en
yuksek nisani olan Mali Ulusal Nisani ile taltif edilmistir.

28 Subat 2024 tarihinde Ukrayna Ulusal Giivenlik ve Savunma Konseyi tarafindan Ukrayna’nin ulusal guvenlik ile
savunmasina ve sikiyonetim altinda savunma kabiliyetinin geligtiriimesine yaptigi énemli katkilardan dolayr “1.
Derece Ukrayna Ulusal Guvenlik ve Savunma Konseyi Nisani’na layik gérilmustar.

9 Ekim 2024 tarihinde Kirgizistan Cumhurbaskani Sadir Caparov tarafindan, ilkenin savunma kapasitesine ve askeri
potansiyeline yaptidi katkilardan dolayi “Kirgizistan Dank Devlet Nisani” ile onurlandiriimigtir.

Kurucusu oldugu Turkiye Teknoloji Takimi Vakfi'nda (T3 Vakfi) yetenekli genglerin ve her yas grubundan insanin
teknoloji gelistirme sureclerine katilmalarini saglamak icin galismaktadir.

T3 Vakfi binyesinde stratejik 6nemi yiiksek, kiresel rekabet kosullari geregince milli ve 6zgln olarak Uretilmesi
oncelikli olan Urdn, sistem ve bilesenlere yonelik girisim, arastirma-gelistirme projeleri gerceklestirmek ve
desteklemek icin ¢alismalar yuritmektedir. Bayraktar, tlkemizin Milli Teknoloji Hamlesi vizyonunu gerceklestirmek
icin vakfin bilimsel ¢calismalarina Mitevelli Heyeti Baskani olarak liderlik etmektedir. Milli Teknoloji Hamlesi igin gok
kritik oldugunu dasundigu havacilik ve uzay tutkusunu tim topluma yayma maksadiyla tlkemizin ilk ve tek havacilik,
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uzay ve teknoloji festivali olan TEKNOFEST’i, ekibi ve paydas kurumlar ile birlikte dizenlemektedir. Etkisi sinirlari
asan TEKNOFEST, 2022 yilinda Azerbaycan’da, 2025 yilinda da Kuzey Kibris Tirk Cumhuriyeti’'nde diizenlenmistir.

Bu gorevlerinin yani sira insanligin sertvenini bir batin olarak ele alan ve kadim degerler 1s1ginda glincel toplumsal
sorunlara ¢ézimler Gretmeyi amaglayan Kiltir Medeniyet Vakfi'nin (KUME Vakfi) Matevelli Heyeti Bagkanhgini
yurttmektedir.

Simeyye Erdogan ile 2016 yilinda evlenen Bayraktar, iki gocuk babasidir. Hususi pilot lisansina sahiptir.

Patentler

Hava Araglari igin Otomatik inig-Kalkis Sistemi (Tirk Patent Enstitiisti 2015/07928)

Bilimsel Makaleler

Bilimsel Makale (scholar.qoogle)

Experimental Cooperative Control of Fixed-Wing Unmanned Aerial Vehicles
S Bayraktar, GE Fainekos, GJ Pappas
Decision and Control, 2004. CDC. 43rd IEEE Conference on 4, 4292-4298

Synergies in Feature Localization by Air-Ground Robot
Teams B Grocholsky, S Bayraktar, V Kumar, CJ Taylor, G Pappas Experimental
Robotics 1X, 352-361

Flight Modeling and Experimental Autonomous Hover Control of a Fixed Wing
Mini- UAV at High Angle of Attack

HD Blauwe, S Bayraktar, E Feron, F Lokumcu

AIAA Guidance, Navigation and Control Conference and Exhibit, 6818

UAV and UGV Collaboration for Active Ground Feature Search and Localization
B Grocholsky, S Bayraktar, V Kumar, G Pappas
Proc. of the AIAA 3rd” Unmanned Unlimited” Technical Conference

Experiments With Small Helicopter Automated Landings at Unusual Attitudes
S Bayraktar, E Feron
arXiv preprint arXiv:0709.1744

Experiments With Small Unmanned Helicopter Nose-Up Landings
S Bayraktar, E Feron
Journal of Guidance, Control, and Dynamics 32 (1), 332-337

Hybrid Modeling and Experimental Cooperative Control of Multiple Unmanned
Aerial Vehicles

S Bayraktar, G Fainekos, GJ Pappas

Technical Report, Department of CIS, University of Pennsylvania

Degisen Calisma Sartlarini Algilayabilen Elektromekanik Servo Motor Kontrolli Eyleyici Sistemi Ve Kontrol
Metodu (Tirk Patent Enstitiisti 2015/14111)

Ug Yedekli Ugus Kontrol Sistemi (Tiirk Patent Enstitiisii Ref: PT2015-00693)
Ekg Cihazi (Turk Patent Enstitlisii Ref: PT2015-00693)
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Aggressive Landing Maneuvers for Unmanned Aerial Vehicles
S Bayraktar
Massachusetts Institute of Technology

Hybrid Modeling and Experimental Cooperative Control of Multiple Unmanned
Aerial Vehicles
S Bayraktar, GE Fainekos, GJ Pappas

Aggressive Landing Maneuvers for 3-DOF Helicopter UAV
S Bayraktar, E Feron
AIAA Guidance, Navigation and Control, Keystone, Colo

A Novel Mosaic Quality Measurement Method for UAV Surveillance and Remote
Sensing

T Buyukyazi, S Bayraktar, | Lazoglu

ISPRS-International Archives of the Photogrammetry, Remote Sensing and ...

Real-Time Image Stabilization and Mosaicking by Using Ground Station CPU in
UAV Surveillance

T Buyukyazi, S Bayraktar, | Lazoglu

Proceedings of the IEEE 6th International Conference on Recent Advances in ...

Real-Time, Hardware Independent Stabilization and Mosaicing in Low Altitude
UAV Surveillance

Tolga Biiyiikyazi, Selguk Bayraktar, Prof. Dr. ismail Lazoglu;

Journal of Field Robotics: Special Issue on Low Altitude UAV Flight

Multiple Unmanned Aerial Vehicle Systems Technology: Design and Development
Studies
Omer inak, Haluk Bayraktar, Selguk Bayraktar, SAVTEK 2006, ODTU

Design Features of Bayraktar Mini Unmanned Aerial Vehicle
Haluk Bayraktar, Selguk Bayraktar, Prof. Dr. Unver Kaynak, SAVTEK 2006, ODTU

Bayraktar Mini Unmanned Aerial Vehicle System Components and Performance
Analysis
Haluk Bayraktar, Selguk Bayraktar, HASEM 06, Kayseri

An Unmanned Aircraft Project from Ideal to Reality
Selguk Bayraktar, Haluk Bayraktar; HITEK 2004 Symposium, Air Force Academy
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