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SiVRISINEK

TEKNIK OZELLIKLER

Servis Tavani
Operasyonel irtifa
Haberlesme
Haberlesme Menzili
Operasyonel Menzil
Havada Kalis Stresi
Seyir Hizi

Azami Hiz

Azami Kalkis Agirlig
Faydall YUk Kapasitesi
Kalkis/Inis/Sevyir/Taksi
GU¢ Sistemi

Faydal YUk

Faydali YUk-MUhimmat
Varyasyon

Terminal GUdUm
Kanat Acikiig

Uzunluk

YUkseklik

10.000 ft

4,000 ft

Atesle ve Unut (10+ km (UM), 80+ km (UMX))
Atesle ve Unut (I0+ km (UM), 80+ km (UMX))
1.000 km (UM) 900 km (UMX)

9+ saat (UM) 8+ saat (UMX)

55 KIAS

70 KIAS

76 kg (UM) 78 kg (UMX)

20 kg

Katapult

icten Yanmali Motor

Yapay Zeka Destekli EO Kamera (UMX)
20 kg Harp Bashdi

SIVRISINEK-UM, SIVRISINEK-UMX

GNSS, EO (UMX)

32 m

38 m

08 m

KABILIYETLER

SIVRISINEK UMX

TB2, TB3 ya da AKINCI Araciligiyla
Haberlesme

Anti-Jamming Sistemi (Opsiyonel)
Gorsel Konumlandirma
Dijital Veri ve Video Baglantisi

Sensdr Fuzyonu Destekli Tam Otonom
Operasyon

Yapay Zeka Destekli Otopilot Sistemi
Yapay Zeka Destekli Optik Gudum Sistemi

SIVRISINEK UM
Anti-Jamming Sistemi (Opsiyonel)

Sensdr Fuzyonu Destekli Tam Otonom
Operasyon

GOREV PROFiLIi

Karadan Karaya

NBAYKAR

SIVRISINEK

Sivrisinek Akill- Dolonan MUhimmat, Baykar tarafindan gelistirilen, orta irfifada yUksek etki gUcu sunmaok
Uzere tasarlonmis ¢ok yonlu yeni nesl bir dolanan muhimmat  sistemidir.  Kullaniclarn farklh gorev
ihfiyaclarina cevap verebimek amacayla UM ve UMX olmak Uzere iki farkll konfigurasyonda gelisfirilen
sistem, gelismis otfonom navigasyon, yapay zekd tabanl hedef tanima algoritmalan ve enfegre gérev
planloma yaziimiyla yuksek gorev etkinigi sadlar. Operatdr mudahalesi gereksinimini azaltan bu leri
teknoloji altyapisi sayesinde Sivrisinek, verimiiigi artirirken gdrev streclerini daha hizl, daha hassas ve doha
etkili kiar.

Katapult tabanli firlatma sistemi sayesinde pist ihtiyacl duymayan Sivrisinek, ileri operasyon Uslerinden, zorlu
arazi kosullarindan ve kisitl alanlardan kisa strede goreve sevk ediebilir. Yerde programlanarak dokikalar
icinde firlatlabilen sistem, savas alaninda kesin ve belirleyici efkiler olustururken; yuksek  performans,
guveniirlik, maliyet etkinlik ve hizl konuslandirma kabiliyetlerini bir arada sunar. Esnek kullanim yapis), yuksek
isabet orani ve sahaya kolay enfegrasyonu sayesinde  Sivrisinek, dinamik muharebe  ortamlannda
kullaniciya genis harekdt 6zgurlugu ve kisa reaksiyon suresi kazandirr.




